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Pour modifier la vitesse du robot, remplacer 180 

par une valeur comprise entre 0 (vitesse nulle) 

et 255 (vitesse maximale) 
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Pour modifier le nom visible sur 

votre téléphone lorsque vous 

scannez les appareils, remplacer 

Battlebot_08 par autre chose. 
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Si votre robot ne se déplace pas comme il le devrait 

(exemple : vers l’avant lorsque vous envoyez F), il 

faut permuter les directions HIGH/LOW des 

moteurs qui ne tournent pas dans le bon sens, dans 

chaque fonction. 


